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Connecteur electrique muni d'un systeme de dEconnexion rapide 

L'invention concerne un connecteur Electrique muni d'un systeme de 
deconnexion rapide. L'invention a pour but de diminuer un endommagement 
5 d'un connecteur Electrique. Dans un exemple, un endommagement peut etre 
une usure precoce d'au moins un contact electrique contenu dans ce meme 
connecteur electrique. Un endommagement peut principalement etre lie aux 
phEnomEnes associes aux arcs Electriques. Un arc Electrique est le rEsultat 
d'une decharge electrique entre un premier contact electrique et un 
10 deuxieme contact Electrique lorsqu'on les ecarte progressivement I'un de 
Tautre, le premier contact et le deuxiEme contact etant soumis a une 
difference de potentiel. L'invention s'applique en general au domaine de la 
connectique automobile mais pourrait s'appliquer dans d'autres domaines. 

Un connecteur Electrique comporte une premiEre partie munie d'au 
15 moins un premier contact Electrique et une deuxieme partie munie d'au 
moins un deuxieme contact electrique. La premiEre partie coopere avec la 
deuxieme partie de maniEre E. rEaliser une liaison physique du premier 
contact avec le deuxieme contact et permettre ainsi un passage d'un courant 
Electrique E travers le premier contact et le deuxieme contact. 
20 L'apparition d'arcs electriques entre le premier contact et le deuxiEme 

contact pose un problEme. Elle est responsable d'une usure prEcoce ou d'un 
endommagement du premier contact et du deuxiEme contact. Cette 
apparition d'arcs Electriques peut conduire a une alteration de la fonction de 
transmission de puissance ou de donnEes du connecteur. 
25 ParallElement au problEme de Pendommagement par arc, se pose le 

problEme de la connexion ou dEconnexion partielle entre la premiEre et la 
seconde partie d'un connecteur. Ce problEme se traduit par une connexion 
ou une dEconnexion partielle d'au moins un contact de la premiEre partie du 
connecteur avec un contact de la seconde partie du connecteur. Dans I'Etat 
30 de la technique, il est connu des dispositifs spEcifiques de connexion et 
dEconnexion qui sont utilisEs pour empEcher ce type de connexion ou de 
dEconnexion partielle. Parmi ces dispositifs se trouvent les dispositifs TPA 
(Assurance du positionnement des terminaux), CPA (Assurance du 
positionnement du connecteur) ou Go-noGo. Ces dispositifs de dEconnexion 
35 coopErent avec la premiere partie et avec la deuxiEme partie et prEsentent 
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principalement deux etats : un etat connecte et un etat deconnecte. 

Uetat connecte correspond k un etat dans lequel le dispositif coop§re 
avec la premiere partie et avec la deuxi&me partie de telle mantere qu'il 
entraine une liaison physique entre le premier contact et le deuxieme 

5 contact. Uetat connecte du dispositif previent I'absence de connexion 
electrique entre un ou plusieurs contacts. Uetat deconnecte correspond a un 
6tat dans lequel le dispositif coopere avec la premiere partie et avec la 
deuxteme partie de telle manfere qu'il entraine une separation physique du 
premier contact du deuxieme contact. Uetat deconnecte du dispositif previent 

1 0 le maintien d'une connexion electrique entre un ou plusieurs contacts. 

Le passage d'un etat connecte k un etat deconnecte du dispositif est 
r6alis6 par une action manuelle sur le dispositif de d§connexion qui tend a 
siparer la premiere partie du connecteur de la seconde. 

Uinvention decrite ici utilise un tel dispositif. Dans le dispositif utilise, le 

15 passage de I'etat connecte a I'etat deconnecte s'effectue par un mouvement 
d'6cartement du dispositif, selon un axe perpendiculaire a un axe de 
connexion, I'axe de connexion 6tant un axe le long duquel se He le premier 
contact au deuxieme contact. Ce mouvement d'ecartement entraTne un 
6cartement de la premiere partie par rapport a la deuxieme partie de telle 

20 maniere que les premiers contacts s'ecartent des deuxiemes contacts 
correspondants. 

Cependant, I'Scartement de la premiere partie par rapport a la 
deuxieme partie realis§ manuellement peut ne pas §tre suffisamment rapide 
et des arcs electriques peuvent persister dans le temps entre le premier 
25 contact et le deuxieme contact. Un endommagement du premier contact et 
du deuxieme contact peut done se produire. 

Pour resoudre ce probleme, I'invention prevoit de realiser un 
connecteur electrique dans lequel la premiere partie du connecteur est 
separee de la seconde de fagon rapide, ce qui entraTne une separation 
30 egalement rapide des contacts solidaires de chaque partie correspondante 
du connecteur. Pour cela, I'invention pr6voit d'associer au dispositif de 
connexion, un premier moyen de verrouillage, au moins un declencheur et un 
membre de guidage ou rnembre 6lastique. 

Precisement, dans I'etat connecte, le membre de guidage forme un 
35 ressort. Ce ressort est comprime entre la deuxieme partie du connecteur et 
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le dispositif de connexion. Lorsque Ton actionne le declencheur, celui-ci 
libere le dispositif de connexion de Tetat connecte en agissant sur le premier 
moyen de verrouillage. Le ressort peut alors se detendre et 6carter le 
dispositif de deconnexion, le faisant passer de I'etat connects a Tetat 
5 deconnecte. 

L'addition d'un declencheur et d'un ressort cooperant ensemble 
permet ainsi d'assurer une deconnexion rapide et un eloignement 
predetermine du premier contact du deuxieme contact. 

Un tel connecteur a deconnexion rapide peut presenter un risque 

10 significatif de deconnexion intempestive, par exemple suite a des vibrations 
ou & un choc comme cela est frequent lorsque le dispositif est monte dans un 
v6hicule, ou par action involontaire sur le declencheur comme cela peut se 
produire lorsque le dispositif se situe dans un environnement complexe ou 
d'acces difficile. II est done utile de prevoir un dispositif empechant une telle 

15 deconnexion, entre autre un dispositif tel que Poperateur doive enchaTner 
plusieurs actions pour declencher la deconnexion. C'est pourquoi, I'invention 
prevoit 6galement un moyen de verrouillage secondaire du premier moyen 
de verrouillage. Ce moyen de verrouillage secondaire est apte, selon son 
positionnement par rapport au premier moyen de verrouillage, a bloquer le 

20 deplacement du premier moyen de verrouillage commande par le 
declencheur. 

L'invention a done pour objet un connecteur eiectrique comportant 

- un couvercle muni d'au moins un premier contact eiectrique, 

- un boTtier muni d'au moins un deuxieme contact eiectrique, et 

25 - un dispositif de deconnexion cooperant avec le couvercle et avec le 

boTtier pour etablir une connexion eiectrique entre le premier contact et le 
deuxieme contact definissant un 6tat connecte et pour etablir une 
deconnexion eiectrique entre le premier et le deuxieme contact definissant 
un etat deconnecte, caracterise en ce que le connecteur eiectrique comporte 

30 egalement 

- un premier moyen de verrouillage permettant de maintenir le 
dispositif de deconnexion dans Tetat connecte, 

- un declencheur agissant sur le premier moyen de verrouillage pour 
autoriser le deplacement du dispositif de deconnexion depuis un etat 

35 connecte vers un etat deconnecte du premier et du deuxieme contact, et 
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- un membre elastique place entre le boTtier et le couvercle, le membre 
etant apte a etre deplace entre une premiere position deformee dans I'etat 
connecte et une deuxieme position relachee dans I'etat d6connect6, le 
membre elastique entraTnant une separation du boTtier vis a vis du couvercle 

5 tout en deconnectant electriquement les premiers contacts des deuxiemes 
contacts lors d'un changement de position du membre elastique depuis la 
position deformee vers la position relach§e lorsque le deplacement du 
dispositif de deconnexion est provoqu6 par le declencheur. 

L'invention a 6galement pour objet un proced§ de connexion 
1 0 electrique d'un connecteur electrique comportant 

- un couvercle muni d'au moins un premier contact electrique, 

- un boTtier muni d'au moins un deuxieme contact electrique, et 

- un dispositif de deconnexion coop6rant avec le couvercle et avec le 
boTtier pour etablir une connexion electrique entre le premier contact et le 

15 deuxieme contact definissant un etat connecte et pour etablir une 
deconnexion electrique entre le premier et le deuxieme contact definissant 
un etat deconnecte, caracteris6 en ce qu'il comporte T6tape suivante 

- on insere le dispositif de deconnexion dans le boTtier depuis une face 
avant en direction d'une face arriere du boTtier jusqu'a ce que le dispositif 

20 glisse le long d'un premier moyen de verrouillage depuis une premiere gorge 
jusque dans une deuxieme gorge, la premiere gorge et la deuxieme gorge 
etant creus6e dans le dispositif de deconnexion. 

Uinvention a enfin pour objet un precede de deconnexion electrique 
d'un connecteur electrique comportant 

25 - un couvercle muni d'au moins un premier contact electrique, 

- un boTtier muni d'au moins un deuxieme contact 6Iectrique, et 

- un dispositif de deconnexion cooperant avec le couvercle et avec le 
boTtier pour etablir une connexion electrique entre le premier contact et le 
deuxidme contact definissant un etat connecte et pour etablir une 

30 deconnexion electrique entre le premier et le deuxieme contact definissant 
un etat deconnecte, caract6ris6 en ce qu'il comporte retape suivante 

- on deplace un dedencheur pour deloger d'une gorge creusee dans 
le dispositif de deconnexion un premier moyen de verrouillage d'au moins 
une hauteur correspondant a une profondeur de ladite gorge. 

35 Uinvention sera mieux comprise a la lecture de la description qui suit 
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et a Texamen des figures qui Taccompagne. Celles-ci ne sont presentees 
qu'a titre indicatif et nullement limitatif de Tinvention. Les figures montrent : 

- Figures la a 1c : Des representations sch6matiques d'un connecteur 
electrique, selon invention ; 

5 - Figures 2a et 2b : Des representations schematiques d'un couvercle, 

selon ('invention, 

- Figures 3a et 3b : Des representations schematiques d'un boTtier, 
selon I'invention, et 

- Figure 4 : Une representation schematique d'un dispositif de 
10 deconnexion, selon Tinvention ; 

- Figures 5a a 5c : Des representations schematiques d'un connecteur 
61ectrique, selon une variante de Tinvention, et 

- Figures 6a et 6b : Des representations schematiques d'un moyen 
d'encliquetage du connecteur electrique, selon une variante de Tinvention. 

1 5 Les figures 1 a & 1 c illustrent un connecteur electrique 1 comportant un 

couvercle 2, un boTtier 3 et un dispositif de deconnexion 4, selon Tinvention. 
L'ensemble forme par le couvercle 2, le boTtier 3 et le dispositif 4 peut etre de 
forme globalement parallelepipedique. 

Assoctes & la description du connecteur 1, on designe par 22 un axe 

20 de connexion qui d§fini I'axe selon lequel s'inserent des contacts electriques 
entre eux, De meme, on designe par 40, un axe de deconnexion, 
perpendiculaire a Taxe de connexion 22, selon lequel le d6placement du 
dispositif de deconnexion 4 a lieu, figure 3a. 

Le couvercle 2 comporte au moins un premier contact electrique 5. 

25 Dans un exemple, le couvercle 2 peut comporter au moins six premiers 
contacts electriques tels que 5, figure 1a. Ces premiers contacts 6lectriques 
peuvent egalement §tre disposes parallelement selon une premiere rangee 
et selon une deuxieme rangee et orthogonalement par rapport a Taxe de 
connexion 22. Ces premiers contacts ainsi disposes definissent des premiers 

30 premiers contacts tels que 5 et des deuxiemes premiers contacts tels que 6, 
figure 2a. 

Le couvercle 2 peut former un premier rebord externe 37 et un 
deuxieme rebord externe 38 relies entre eux perpendiculairement par un 
plateau central 60, figure 2b. Le couvercle 2 comporte sur le premier rebord 
35 37 et sur le deuxieme rebord 38 au moins un ergot 36 s'etendant 
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lateralement par rapport a un plan forme par le premier rebord externe 37 et 
par le deuxieme rebord externe 38, figures 2a, 2b. Dans un exemple, le 
couvercle 2 comporte quatre ergots tels que 36. Plus precisement, le premier 
rebord 37 et le deuxieme rebord 38 peuvent comporter chacun deux ergots 
5 tels que 36. 

Le boTtier 3 coopere avec le couvercle 2 longitudinalement par rapport 
a I'axe de connexion 22 de telle maniere qu'un contact electrique peut etre 
etabli entre chacun des premiers contacts 5 et chacun des deuxiemes 
contacts 7 correspondants. 

10 La figure 3a illustre une representation tridimensionnelle partielle d'un 

boTtier 3 et la figure 3b illustre une vue du dessus du boTtier 3. Dans un 
exemple, le boTtier 3 comporte autant de deuxiemes contacts 7 que de 
premiers contacts 5 assoctes au couvercle 2. 

Le boTtier 3 comporte une face avant 1 1 et une face arriere 12, la face 

1 5 avant 1 1 etant opposee a la face arriere 1 2. Le boTtier 3 comporte egalement 
une face superieure 13 et une face inferieure 14, la face superieure 13 etant 
une face par I'intermediaire de laquelle s'insere le couvercle 2. Des faces 
avant et arriere sont piacees dans des plans perpendiculaires aux faces 
superieure et inferieure, figure 3a. 

20 Les faces 1 1 , 1 2, 1 3 et les fonds interne et externe 25 et 1 4 du boTtier 

3 d§crivent une paroi p6riph6rique 17 qui delimite avec .un bloc central 20, 
une cuvette peripherique 21 . Cette cuvette peripherique 21 debouche a un 
premier endroit et a un deuxieme endroit de la face avant 1 1 du boTtier 3 par 
une premiere fente 41 et par une deuxieme fente 42 respectivement, figures 

25 3a et 3b. 

Le connecteur comporte un premier moyen de verrouillage 19 qui 
permet de mairrtenir le dispositif de deconnexion 4 dans un etat connecte. En 
effet, le premier moyen de verrouillage peut etre forme par une languette 
flexible 19. Plus precisement, cette languette 19 est formee a partir du fond 

30 14 du boTtier 3dans la paroi peripherique 17. Elle est decoupee dans une 
epaisseur du boTtier a un endroit a partir de la face inferieure 1 4. La languette 
19 est elastique et peut s'etendre sur une largeur 48 mesuree le long d'un 
axe orthogonal a I'axe de deconnexion 40 depuis la paroi peripherique 17 
jusqu'a la cuvette peripherique 21 du boTtier 3 a un endroit de la face 

35 inferieure 14 du boTtier 3. Cette languette 19 peut egalement s'etendre sur 
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une longueur 49 mesuree le long d'un axe parallele a I'axe de deconnexion 
40 depuis la face avant 1 1 en direction de la face arriere 12 du boTtier 3. La 
languette 19 comporte une extr6mite 18, figure 3a. Cette extremite 18 
epouse une forme d'au moins une gorge 24 decoupee dans le dispositif 4 et 
5 qui sera decrite plus bas, figure 4. 

La cuvette p6ripherique 21 est le lieu d'insertion du couvercle 2 dans 
le boTtier 3, lequel couvercle 2 s'inserant par ses rebords externes 37 et 38. 

Le dispositif de deconnexion 4 coopere avec le couvercle 2 et le 
boTtier 3 de telle maniere qu'une connexion electrique est etablie entre les 

1 0 premiers contacts 5 et les deuxiemes contacts 7 correspondants. 

Le dispositif de deconnexion 4 peut comporter une forme en U 
rectangulaire, figure 4. Ce dispositif de deconnexion 4 comporte un premier 
bras 8 et un deuxieme bras 9, le premier bras 8 etant relie au deuxieme bras 
9 par I'intermediaire d'une portion intermediate 10. Le premier bras 8 et le 

1 5 deuxieme bras 9 s'inserent par la face avant 1 1 du boTtier 3. 

Le dispositif de deconnexion 4 s'insere dans le boTtier 3 par la 
premiere fente 41 et par la deuxieme fente 42. Le dispositif de deconnexion 4 
s'insere dans le boTtier 3 en coulissant dans la cuvette 21 longitudinalement 
par rapport a I'axe de deconnexion 40. Le dispositif s'intercale entre les 

20 rebords externes 37 et 38 du couvercle 2 et la paroi peripherique 17 du 
boTtier 3 par Tintermediaire du premier bras et du deuxieme bras. 

Le dispositif de deconnexion 4 comporte egalement au moins une 
rainure 32 creusee sur les deux bras 8 et 9 par un endroit du dispositif 4 
correspondant a la face sup6rieure 13 du boTtier 3, a proximite de la face 

25 superieure 13 du boTtier 3. Cette rainure 32 forme un premier trongon 33 et 
un deuxieme trongon 34 relies entre eux transversalement par un trongon 
transversal 35, figure 4. Le premier trongon 33 et le deuxieme trongon 34 
sont disposes dans des plans paralleles entre eux. Dans Texemple figure 4, 
le dispositif de deconnexion 4 comporte quatre rainures telles que 32. La 

30 rainure 32 est destinee a accueillir Tergot 36 forme par le couvercle 2. 

Le dispositif de deconnexion 4 est 6galement creus£ sur au moins un 
des deux bras 8 ou 9 d'au moins une premiere gorge 23 et d'au moins une 
deuxieme gorge 24, a un endroit destine a etre au regard d'un fond 25 du 
boTtier 3 depuis la face arriere 12 en direction de la face avant 1 1 du boTtier 

35 3. La premiere gorge 23 est creusee longitudinalement par rapport & I'axe de 
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deconnexion 40 sur une plus grande distance que la deuxidrne gorge 24, 
figure 4. La premiere gorge 23, comporte depuis la face arriere 12 en 
direction de la face avant 1 1 un premier rebord a angle droit 26 et un premier 
rebord chanfreine 27, le premier rebord a angle droit 26 et le premier rebord 
5 chanfreine 27 6tant relies par un premier fond 28 de la premiere gorge 23, 
figure 4. Le premier fond 28 delimite une premiere profondeur 50 mesuree le 
long d'un axe parallele & I'axe de connexion 22. De la m§me maniere, depuis 
la face arriere 12 en direction de la face avant 11, la deuxteme gorge 24 
comporte un deuxieme rebord a angle droit 30 et un deuxieme rebord 

10 chanfreine 29 relies entre eux par un deuxieme fond 31 de la deuxieme 
gorge 24. Le deuxieme fond 31 delimite une deuxieme profondeur 51 
mesur6e le long d'un axe parallele k Taxe de connexion 22. La premiere 
profondeur 50 et la deuxieme profondeur 51 sont identiques mais pourraient 
§tre differentes figure 4. Le dispositif de deconnexion 4 coulisse dans le 

15 boitier 3 de telle maniere que la languette flexible 19 se loge dans la 
premiere gorge 23 ou dans la deuxieme gorge 24 de ce m§me dispositif de 
deconnexion 4. 

Selon Tinvention, le connecteur eiectrique 1 comporte un declencheur 
15 et un membre de guidage 16 ou membre elastique 16, figures 1a a 1c et 

20 3a. Dans un exemple prefere, le membre de guidage peut etre un membre 
de guidage elastique et former un ressort 16. Ce ressort peut etre un ressort 
k compression comme repr6sente figures 1a & 1c. Ou bien ce ressort peut 
etre un ressort a extension (non representee 

Le declencheur 15 coopere avec le boitier 3 pour autoriser le 

25 deplacement du dispositif de deconnexion 4. Le declencheur 1 5 est place sur 
la paroi p6riph6rique 17 delimite par le boitier 3, figures 3a et 3b. Le 
declencheur 15 s'appuie sur Pextremit6 18 de la languette 19 du boTtier 3 
selon Taxe de deconnexion 40. 

Le declencheur 15 s'appuie contre I'extremite 18 de la languette 

30 flexible 19 pour entraTner un d6placement de la languette flexible 19 du 
boTtier 3, longitudinalement par rapport k Taxe de connexion 22 depuis la 
face superieure 13 en direction de la face inferieure 14 du boTtier 3, figure 3a. 
Le declencheur coulisse le long d'un axe parallele a Taxe de connexion 22 
par rintermediaire d'un plot 44 form6 a partir de la paroi peripherique 17 

35 s'inserant dans une encoche longitudinale 54 creusee dans le declencheur 
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15 en regard de la paroi periph6rique 17. Le declencheur 15 s'appuie contre 
la languette 19 pour entraTner le d6placement de la languette d'une hauteur 
mesuree le long d'un axe parallele a Faxe de connexion 22 suffisante pour 
deloger I'extremite 18 de la deuxierne gorge 24, figure 1a. Cette hauteur 
5 correspond a au moins la deuxidme profondeur 51 . 

Le membre elastique est apte a adopter une premiere position 
deformee et une deuxierne position relachee, de repos ou d'equilibre. Dans 
le cas ou le membre elastique forme un ressort a compression, la premiere 
position deformee correspond a un etat ou le ressort est comprime par 
10 rapport a une position de repos d'equilibre. Dans le cas ou le membre 
elastique est un ressort & extension, la premiere position deformee 
correspond k un etat oCi le ressort est tendu par rapport & sa position 
d'equilibre. 

Le ressort 16 tel que represents figures 1a a 1c est place entre le 

15 boTtier et le couvercle. Le ressort peut etre place directement en appui contre 
le boTtier et contre le couvercle. Dans un exemple prefere, le ressort est 
indirectement dispose entre le boTtier 3 et le couvercle en plagant chacune 
des extr6mites du ressort en appui contre le boTtier d'une part et contre le 
dispositif d'autre part. Mais le ressort pourrait etre place indirectement entre 

20 le boTtier et le couvercle en plagant chacune des extremites du ressort en 
appui contre le couvercle 2 d'une part et contre le dispositif d'autre part. 

Plus pr6cis6ment, le ressort 16 est place longitudinalement selon I'axe 
de deconnexion 40 entre la face avant 11 du boTtier 3 et la portion 
intermediate 10 du dispositif de deconnexion 4. Le ressort 16 est relie 

25 longitudinalement selon I'axe de deconnexion 40 a la face avant 1 1 du boTtier 
3 et a la portion intermediate 1 0 du dispositif de deconnexion 4.Le ressort 1 6 
est comprim6 entre le boTtier 3 et le dispositif de deconnexion 4 dans un etat 
connecte et detendu ou relache dans un etat deconnecte. 

Le ressort 16 est en position relachee, de repos, ou allong§e ou 

30 detendue entre la face avant 1 1 du boTtier 3 et la portion intermediate 10 du 
dispositif de deconnexion 4 figure 1 a, selon une longueur 45 correspondant k 
au moins une longueur 52 du premier contact 5 ou a une longueur 
necessaire pour separer le premier contact du deuxfeme contact, figure 1 b. 
Dans le cas du ressort a extension, le ressort peut etre relie au boTtier 

35 3 et au dispositif 4 tout en etant tendu entre le boTtier 3 et le dispositif de 
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deconnexion 4 dans I'etat connecte et relache dans Petat deconnecte. II est 
alors necessaire de prevoir d'incliner le trongon transversal 35 depuis la face 
sup6rieure du boTtier en direction de la face inferieure du boTtier avec le 
premier trongon et le deuxieme trongon situes de la droite vers la gauche du 
5 dessin figure 1a contrairement a ce qui est represents dans Pexemple de 
realisation de Pinvention avec le ressort k compression. La partie 
intermediaire du dispositif serait egalement allongee le long de I'axe 
d'insertion du dispositif pour augmenter un espace entre la partie 
intermediaire du dispositif et le boTtier et accueillir librement le ressort du type 

10 a extension en position d'6quilibre. 

Le procede de connexion electrique du connecteur electrique est 
realist de la maniere suivante, figure 3a. On enfonce selon Paxe de 
deconnexion 40 le dispositif de deconnexion 4 par coulissement longitudinal 
du premier bras 8 et du deuxieme bras 9 a I'interieur de la cuvette 

1 5 peripherique 21 , depuis la face avant 1 1 en direction de la face arriere 1 2. Le 
ressort 16 se comprime entre le dispositif 4 et le boTtier 3 selon une longueur 
53. 

Le dispositif de deconnexion 4 glisse depuis la face avant 11 en 
direction de la face arriere 12 selon I'axe 40 sur Pextremite 18 de la languette 

20 19 le long du premier fond 28 de la premiere gorge 23, puis le long du 
premier chanfrein 27 de maniere a ce que la languette 19 se cale dans la 
deuxi§me gorge 24. Le dispositif de deconnexion est alors maintenu 
immobile dans la deuxieme gorge 24 de part la complementarite de la forme 
de Pextremite 1 8 de la languette et de celle de la deuxieme gorge 24. 

25 Le dispositif de deconnexion 4 est cale dans le boTtier de telle maniere 

que Pextremite 18 de la languette 19 est en appui contre le deuxieme rebord 
k angle droit 30 selon un axe parallele a Paxe de deconnexion 40. Lorsque le 
dispositif 4 est ainsi bloque par insertion de la languette dans la deuxieme 
gorge 24, le dispositif de deconnexion 4 est bloque dans un etat de 

30 connexion ou etat connecte comme precedemment mentionne. 

Au cours du mouvement longitudinal du dispositif 4 selon Paxe 40, 
figure 3a, le couvercle 2 est insere dans la cuvette peripherique 21 selon un 
deplacement parallele a Paxe de connexion 22 de ce meme couvercle 2, 
depuis la face sup6rieure 13 en direction de la face inferieure 14 du boTtier 3. 

35 Le deplacement du couvercle 2, est du au glissement des ergots 36 presents 
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sur les rebords 37 et 38 du couvercle 2, le long des rainures 32, figure 4. Une 
inclinaison du trongon transversal 35, par rapport au plan forme par la face 
inferieure du boTtier, permet de transformer un mouvement horizontal du 
dispositif 4 en un mouvement vertical du couvercle 2. Chacun des ergots 36 
5 glisse le long des rainures 32 depuis le premier trongon jusqu'au deuxieme 
trongon de telle maniere que la longueur du ressort au cours de ce 
glissement est progressivement diminuee de fagon lineaire. II n'existe pas de 
partie de la rainure qui correspondrait & un 6tat du ressort dont la longueur 
serait plus petite que la longueur du ressort dans Tetat connecte. 

10 Le couvercle 2 est alors insert dans la cuvette peripherique 21 de 

telle maniere que le premier contact 5 se lie au deuxieme contact en 
s'inserant dans une cavity 47 formee par le boTtier et comportant le deuxieme 
contact 7. Le couvercle 2 s'insere dans la cuvette 21 de maniere a ce que 
chacun des ergots tels que 36 presents sur les rebords 37 et 38 coulisse 

15 dans la rainure 32 correspondante depuis le premier trongon 33 jusqu'au 
deuxieme trongon 34 en passant par le trongon transversal 35. Le 
coulissement des ergots dans les rainures correspondantes permet 
d'entraTner le deplacement du couvercle & flnterieur du boTtier, pour atteindre 
Tetat connecte defini plus haut 

20 Figure 1 a, le couvercle 2 s'est enfonce de telle maniere que le premier 

contact electrique 5 s'insere dans la cavite 47 prevue a cet effet. Le premier 
contact s'insere dans la cavite 47 d'une hauteur 39 correspondant k une 
longueur 52 du premier contact Electrique 5 mesuree longitudinalement par 
rapport a Taxe 22 de connexion. La hauteur 39 correspond egalement a une 

25 distance 55 separant le plan contenant le premier trongon 33 du plan 
contenant le deuxieme trongon 34, figure 1a. Cette hauteur 39 correspond 
Egalement a une distance 46 separant un endroit ou est plac§e la languette 
19 selon une position de deconnexion electrique dans la premiere gorge 23 
d'un autre endroit oD est placee la languette 19 selon une position de 

30 connexion electrique dans la deuxieme gorge 24. Au final, la hauteur 39 
correspond au moins a une distance permettant un contact Electrique entre 
le premier contact et le deuxieme contact. 

Le procede de deconnexion electrique du connecteur electrique est 
realise de la maniere suivante, figures 1a a 1c. On fait coulisser le 

35 declencheur 15 selon une direction longitudinale a Taxe de connexion 22 
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depuis la face superieure 13 en direction de la face inferieure 14. On fait 
coulisser ce declencheur 15 de telle maniere qu'une extremite 43 de ce 
meme declencheur 15 s'appuie contre I'extremite 18 de la languette 19 et 
entraTne un deplacement de la languette 19, rendu possible de par le 
5 caractere flexible de la languette. Le deplacement de la languette s'effectue 
depuis la face superieure 13 en direction de la face inferieure 14. Le 
declencheur 15 entraTne un deplacement de la languette 19 d'une hauteur 
necessaire pour deioger I'extremite 18 de la languette 19 de la deuxfeme 
gorge 24. Par exemple, figure 4, si la languette 19 est placee avec son 

10 extremity 18 en appui contre le deuxfeme fond 31, le declencheur doit alors 
se deplacer d'une hauteur correspondant au moins a la deuxi£me profondeur 
51 de la deuxiSrne gorge 24. Le declencheur 15 autorise alors le 
deplacement du dispositif de deconnexion 4 au moment ou la languette 19 
s'est delogee de la deuxieme gorge 24, figure 1b. Le ressort 15 comprime 

1 5 entre le boTtier 3 et le dispositif 4 peut alors s'allonger d'une longueur 45. 

Le ressort 16 entraTne au moins une ejection du dispositif 4 
longitudinalement par rapport a I'axe de deconnexion 40 d'une longueur 45 
correspondant au moins a la longueur 52 du premier contact 5. Cette ejection 
du dispositif de deconnexion permet une ejection du couvercle du boTtier. 

20 L'ejection du dispositif 4 est representee par une fleche F1 figures 1 b, 3a et 
4. L'ejection du couvercle 2 est representee par une fleche F2 figure 1 b. 

Le choix d'une constante de raideur du ressort permet de contr6ler la 
vitesse de deplacement du ressort et par la suite de donner au systeme de 
deconnexion une vitesse de deplacement elevee. II s'ensuit une desinsertion 

25 rapide du couvercle 2, du boTtier 3, entraTnant la desinsertion rapide des 
premiers contacts solidaires du couvercle 2 des deuxtemes contacts 
solidaires du boTtier 3. 

Le connecteur 6lectrique selon Invention peut etre muni de systemes 
TPA, CPA ou Go-noGo. 

30 Le couvercle 2 peut etre remplace par le boTtier 3 et inversement 

Dans un autre exemple de realisation, I'invention pourrait 6galement 
fonctionner pour des connecteur tels que d6crits dans les documents EP-A2- 
1 077 512, EP-A2-1 005 112 et EP-A1-1 296 416. En effet, dans ces 
documents est decrit que la connexion electrique s'effectue respectivement 

35 par un levier et un pignon, par un levier et une came ou par combinaison 
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d'un levier et d'un etrier. Dans ces cas, le levier joue le role du dispositif de 
deconnexion tel que decrit dans invention, auquei il faudrait ajouter 
I'element §lastique et le declencheur. 

Dans un autre exemple de realisation de ('invention figures 5a a 5c, il 
5 peut etre prevu que le connecteur comporte un second moyen de 
verrouillage 100 ou verrou secondaire 100. Ce verrou 100 est apte & §tre 
deplace entre une premiere position dite ouverte et une deuxi&me position 
dite ferm6e. Ce verrou est apte & Stre d6plac§ entre une position de blocage 
de la languette 19 et une position de liberation de la languette, ce verrou 

10 devant etre manoeuvre depuis la position de blocage vers la position de 
liberation pour que la languette puisse §tre actionnee par le declencheur. 

Dans cet autre exemple de realisation de 1'invention, ce verrou 100 
coopere avec le dispositif de deconnexion 4. En effet, la portion intermediate 
10 du dispositif de deconnexion peut etre allongee perpendiculairement puis 

15 parallelement au sens d'insertion du dispositif 4 dans le boTtier tout en 
contournant le boTtier 3 et tout en se positionnant en regard du fond du 
boTtier. Ce dispositif de deconnexion est alors allong6 tout en formant un 
bras d'extension 109. Ce bras d'extension 109 forme une paroi de maintien 
1 10 k un endroit du bras situe en regard du fond du boTtier. Cette paroi 110 

20 forme un plan parallele au plan forme par le fond du boTtier. La paroi 110 
peut etre en forme de U ou bien la paroi peut former une planche. Cette paroi 
110 est realisee de telle maniere qu'elle est au moins situ6e en regard de la 
languette. Le bras d'extension 109 est egalement creuse d'une fente de 
guidage 108 pour permettre au verrou de s'inserer entre le fond du boTtier et 

25 la paroi de maintien 110. Le bras 109 peut etre forme indifferemment par le 
boTtier, le couvercle ou le dispositif 4. 

En position fermee figure 5c, le verrou 100 slntercale entre le fond du 
boTtier et la paroi de maintien 1 1 0 du bras. Plus precisement, le verrou 1 00 
s'intercale entre la languette 19 et la paroi 110. Dans la position fermee du 

30 verrou 1 00, il est impossible de liberer la languette de la deuxieme gorge 24. 

Le verrou 100 comporte un support 101, un bras elastique 102 et un 
crochet 103, le bras reliant elastiquement le support au crochet de telle 
maniere que le support et le crochet sont places de part et d'autre d'un plan 
forme par la paroi de maintien 110. En position fermee, le verrou 100 est 

35 encliquete a la paroi de maintien 1 1 0 par insertion d'une bosse 1 1 1 dans une 
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entaille 104. La bosse 111 forme un premier moyen d'encliquetage du verrou 
1 00. La bosse 111 est formee a une extremity du crochet 1 03 et l'entaille 1 04 
est formee par la paroi de maintien 110. L'entaille 104 pourrait 6galement 
etre formee sur le boTtier, ou sur le couvercle. II faudrait alors realiser le 

5 verrou de telle maniere que la bosse 111 puisse etre positionnee en regard 
de l'entaille. Pour retirer le verrou 100 et permettre & la languette d'etre 
liberee de la deuxieme gorge 24, il est necessaire de manoeuvrer le crochet 
103 selon la fleche F, soit a la main soit avec un outil, figures 5b et 5c. Cette 
manoeuvre du crochet 1 03 a pour but de retirer la bosse 1 1 1 de l'entaille 1 04 

10 pour d§placer le support 101 par rapport a la languette 19. Le support est 
deplac§ par rapport k la languette de telle maniere que la languette peut etre 
deplacSe par le d6clencheur. Dans I'exemple figure 5b, le support est delac§ 
longitudinalement par rapport a Paxe d'insertion du dispositif 4 dans le boTtier, 
dans le sens contraire au sens d'insertion du dispositif dans le boTtier. 

1 5 La bosse 1 1 1 destinee a cooperer avec l'entaille 1 04 forme un premier 

moyen d'encliquetage du verrou 100 qui empeche que Ton puisse tirer le 
verrou 100 par accident ou par m6garde. Ainsi, on peut pr6voir que la bosse 
comporte une premiere surface 105 et que l'entaille comporte une deuxfeme 
surface 106. La premiere surface et la deuxieme surface cooperent tout en 

20 etant placees en butee I'une contre Pautre, la premiere surface et la 
deuxieme surface etant formee chacune dans un plan perpendiculaire a la 
direction de d6placement du moyen de verrouillage secondare 100. Dans un 
exemple, la direction de deplacement du moyen de verrouillage secondare 
est parallele a Paxe d'insertion du dispositif de deconnexion. 

25 Pour deconnecter les premiers contacts des deuxiemes contacts 

figure 5a, il faut en premier lieux libgrer la languette 19 en d6logeant la bosse 
111 de l'entaille 104, puis tirer le verrou 100 en direction opposee au sens 
d'insertion du dispositif dans le boTtier. Puis il est alors possible d'actionner le 
declencheur, ce qui d6place le dispositif de deconnexion 4 en position 

30 deconnectee. Pour connecter a nouveau les premiers contacts avec les 
deuxiemes contacts, il faut repousser le dispositif de deconnexion 4 jusqu'& 
encliquetage de la languette 19 dans la deuxieme gorge 24, sans mouvoir le 
verrou 1 00, puis refermer le verrou 1 00 jusqu'a encliquetage de la bosse 1 1 1 
dans l'entaille 104. Si le verrou 100 n'est pas correctement en position 

35 fermee, il est souhaitable que cela soit facilement detectable par un element 
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facilement visible. Par exemple, le verrou 100 peut comporter une partie qui 
devient saillante par rapport au bottier lorsque le verrou n'est pas 
correctement positionne en regard de la languette c'est & dire lorsque le 
verrou n'empeche pas le declencheur de provoquer le deplacement de la 

5 languette. Cette partie saillante peut etre rendue plus facilement visible par 
une couleur particuliere. 

En position ouverte du verrou 100, il est avantageux de prevoir un 
second moyen d'encliquetage du verrou qui permet de maintenir le verrou 
100 en position par rapport a la languette 19, de telle maniere que lorsque 

10 Ton manoeuvre le dispositif de deconnexion 4 vers I'etat connecte, le verrou 
100 reste en position ouverte jusqu'a ce que le dispositif 4 soit en position 
connectee, figure 6. Le verrou 100 reste en position ouverte tout en etant 
susceptible de sortir de cette position de maintien par simple pression sur ce 
verrou 100 dans la direction d'insertion du dispositif dans le bottier. Les 

15 figures 6a et 6b represente respectivement une coupe longitudinale et une 
coupe transversale de ce second moyen d'encliquetage. Ce second moyen 
d'encliquetage est forme par une tige 6lastique 1 07 et par une elevation 112, 
l'elevation etant forme a partir de la tige. Cette tige est formee dans un plan 
parallele a. la paroi de maintien etdans un plan parallele au plan forme par le 

20 fond du boitier. Cette tige 1 07 peut etre formee a partir du support ou a partir 
du crochet. L'elevation 112 s'etend perpendiculairement au plan du fond du 
bottier et est destinee a etre encliquetee dans un cran 113 forme dans le 
bottier. Ce cran pourrait aussi etre realise dans le couvercle ou dans le 
dispositif 4. L'elevation 1 1 2 et le cran 1 1 3 peuvent comporter respectivement 

25 une troisieme surface 114 et une quatrieme surface 115 destinees a etre 
accolees I'une avec I'autre au moment oD I'on souhaite maintenir le verrou 
100 dans une position ouverte. Cette troisieme surface 114 et cette 
quatrieme surface 115 comportent chacune par rapport a I'axe de connexion 
22 une surface inclinee dans le sens d'insertion du dispositif dans le bottier 

30 pour faciliter le deplacement du verrou 1 00 depuis la position de maintien du 
verrou vers la position de blocage du meme verrou. 
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REVENDICATIONS 
1 - Connecteur electrique (1) comportant 

- un couvercle (2) muni d'au moins un premier contact electrique (5), 
5 - un bottier (3) muni d'au moins un deuxieme contact electrique (7), et 

- un dispositif de deconnexion (4) cooperant avec le couvercle et avec 
le boTtier pour etablir une connexion electrique entre le premier contact et le 
deuxieme contact definissant un etat connecte et pour etablir une 
deconnexion electrique entre le premier et le deuxieme contact definissant 

1 0 un etat deconnecte, caracterise en ce que le connecteur electrique comporte 
egalement 

- un premier moyen de verrouillage (19) permettant de maintenir le 
dispositif de deconnexion dans I'etat connecte, 

- un declencheur (15) agissant sur le premier moyen de verrouillage 
15 pour autoriser le deplacement du dispositif de deconnexion depuis un etat 

connecte vers un etat deconnecte du premier et du deuxieme contact, et 

- un membre elastique (16) place entre le boTtier et le couvercle, le 
membre etant apte a etre deplace entre une premiere position deformee 
dans I'etat connecte et une deuxieme position relachee dans I'etat 

20 deconnecte, le membre elastique entraTnant une separation du boTtier vis a 
vis du couvercle tout en deconnectant electriquement les premiers contacts 
des deuxiemes contacts lors d'un changement de position du membre 
elastique depuis la position deformee vers la position relachee lorsque le 
deplacement du dispositif de deconnexion est provoque par le declencheur. 

25 2 - Connecteur selon la revendication 1, caracterise en ce que le 

membre elastique forme un ressort. 

3 - Connecteur selon I'une des revendications 1 a 2, caracterise en ce 
que le premier moyen de verrouillage est une languette elastique formee a 
un endroit d'un fond du boTtier. 

30 4 - Connecteur selon I'une des revendications 1 a 3, caracterise en ce 

que le declencheur coulisse le long d'une paroi peripherique du boTtier, et 
comporte une extremite (43) destinee a s'appuyer contre une extremite (18) 
du premier moyen de verrouillage, le premier moyen de verrouillage 
cooperant egalement avec le dispositif de deconnexion. 

35 5 - Connecteur selon I'une des revendications 1 a 4, caracterise en ce 
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que le connecteur est muni d'un systeme Go-noGo. 

6 - Connecteur selon Tune des revendications 1 & 5, caracterise en ce 

que 

- le dispositif de deconnexion est place entre le bottler et le couvercle, 
5 - ie membre elastique est relie au boTtier et au dispositif de 

deconnexion. 

7 - Connecteur selon Tune des revendications 1 a 6, caracterise en ce 

que 

- le dispositif de deconnexion comporte une premiere gorge (23) et 
1 0 une deuxieme gorge (24), 

- Ie premier moyen de verrouillage comporte une extremite (18), 

- le dispositif coopere avec le boitier tout en glissant le long du premier 
moyen de verrouillage depuis I'etat de deconnexion en direction de Petat de 
connexion de telle maniere que I'extremite du premier moyen de verrouillage 

1 5 se positionne dans la premiere gorge puis de telle maniere que I'extremite du 
premier moyen de verrouillage se positionne en appui centre la deuxieme 
gorge. 

8 - Connecteur selon la revendication 7, caracterise en ce que le 
premier moyen de verrouillage est deplace d'une hauteur necessaire pour 

20 etre d§log6 de la deuxieme gorge. 

9 - Connecteur selon Tune des revendications 1 a 8, caracterise en ce 
que le dispositif de deconnexion est creus<§ d'une gorge (24) comportant une 
forme s'adaptant a une forme d'une extremite (18) du premier moyen de 
verrouillage. 

25 10 - Connecteur selon I'une des revendications 1 & 9, caracterise en 

ce que le membre Slastique s'etend d'une longueur (45) correspondant au 
moins k une longueur (52) du premier contact. 

11 - Connecteur selon I'une des revendications 1 a 10, caracterise en 
ce qu'il comporte un moyen de verrouillage secondaire (100) du premier 

30 moyen de verrouillage (1 9) apte a etre deplac6 entre une position de blocage 
du premier moyen de verrouillage (19) et une position de liberation du 
premier moyen de verrouillage (19), ce moyen de verrouillage secondaire 
devant etre manoeuvre depuis la position de blocage vers la position de 
liberation pour que le premier moyen de verrouillage puisse §tre actionne par 

35 led§clencheur. 



WO 2005/034298 



PCT/FR2004/050496 



18 



12 - Connecteur selon la revendication 11, caracterise en ce qu'il 
comporte une paroi de maintien (109), le moyen de verrouillage secondaire 
comportant un support (101) qui, dans la position de blocage du premier 
moyen de verrouillage, s'intercale entre le premier moyen de verrouillage et 

5 la paroi de maintien pour bloquer le deplacement du premier moyen de 
verrouillage. 

13 - Connecteur selon Tune des revendications 11 a 12, caracterise 
en ce que le moyen de verrouillage secondaire comporte un premier moyen 
d'encliquetage (111) qui suppose au deplacement du moyen de verrouillage 

10 secondaire vers la position de liberation, lorsque celui-ci est dans la position 
de blocage du premier moyen de verrouillage. 

14 - Connecteur selon la revendication 13, caract§rise en ce qu'il 
comporte une entaille (104) et en ce que le premier moyen d'encliquetage 
forme une bosse (111) apte a etre inseree elastiquement dans I'entaille 

15 (104). 

15 - Connecteur selon la revendication 14, caracterise en ce que la 
bosse et I'entaille comportent respectivement une premiere surface (105) et 
une deuxieme surface (106), la premiere surface et la deuxieme surface 
cooperant tout en etant placees en butee Tune contre I'autre, la premiere 

20 surface et la deuxieme surface etant formee chacune dans un plan 
perpendicu|aire a une direction de deplacement du moyen de verrouillage. 
secondaire. 

16 - Connecteur selon Tune des revendications 11 & 15, caracteris6 
en ce que le moyen de verrouillage secondaire comporte un support (101), 

25 un bras elastique (102) et un crochet (103), le bras reliant le support au 
crochet et le crochet portant un premier moyen d'encliquetage (111) qui 
s'oppose au deplacement du moyen de verrouillage secondaire. 

17- Connecteur selon Tune des revendication 11 & 16, caracterise en 
ce que le moyen de verrouillage secondaire comporte un second moyen 
30 d'encliquetage (107) maintenant le moyen de verrouillage secondaire dans la 
position de liberation du premier moyen de verrouillage. 

18 - Procede de connexion electrique d'un connecteur electrique 
comportant 

- un couvercle (2) muni d'au moins un premier contact electrique (5), 
35 - un boTtier (3) muni d'au moins un deuxieme contact electrique (7), et 
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- un dispositif de deconnexion (4) cooperant avec le couvercle et avec 
le boitier pour etablir une connexion electrique entre le premier contact et le 
deuxidme contact d6finissant un 6tat connecte et pour etablir une 
deconnexion electrique entre le premier et le deuxieme contact definissant 

5 un etat deconnecte, caracterise en ce qu'il comporte I'etape suivante 

- on insere le dispositif de deconnexion dans le boitier depuis une face 
avant (11) en direction d'une face arriere (12) du boTtier jusqu'a ce que le 
dispositif glisse le long d'un premier moyen de verrouillage (19) depuis une 
premiere gorge (23) jusque dans une deuxieme gorge (24), la premiere 

1 0 gorge et la deuxieme gorge §tant creusee dans le dispositif de deconnexion. 

19- Procede de deconnexion electrique d'un connecteur electrique 
comportant 

- un couvercle (2) muni d'au moins un premier contact electrique (5), 

- un boTtier (3) muni d'au moins un deuxieme contact Electrique (7), et 
15 - un dispositif de deconnexion (4) cooperant avec le couvercle et avec 

le boTtier pour etablir une connexion electrique entre le premier contact et le 
deuxidme contact definissant un 6tat connects et pour 6tablir une 
deconnexion electrique entre le premier et le deuxieme contact d§finissant 
un 6tat deconnecte, caracterise en ce qu'il comporte I'etape suivante 
20 - on deplace un declencheur (15) pour deloger d'une gorge (23,24) 

creusee dans le dispositif de deconnexion un premier moyen de verrouillage 
(19)tfau moins une hauteur correspondant a une profondeur (50,51) de 
ladite gorge. 
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